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Ü·¹·óÌ®¿½µ Flotasdegestiondeaplicacionunavehicular ,paraubicaciondeGPRSdispositivoun .es

interfaces.lastodasconcompatibletotalmente,10ClaseGPRScomunicacionesdedispositivounEs

n:ócontinuaciaresumenseespecificacionesysticascaracteríprincipalesLas

1 Caracteristicas Principales

1.1 Tensión de trabajo: 10V ~ 35V

.volts24y12debateriasaconectarlo
permiteinterna,nprotecciólaynóalimentacidefuentede lanTensióderangoesteCon

1.2 Módulo receptor de GPS incluido

etc.a,energídeconsumobajo,exacta,
lasensibilidad,altaunaproporcionalo quede GPSchipúelenEstá basado

1.3 Detección automatica de falla en antena de GPS

El alasireportandoleantena,ladeestadoelautomaticamaneradeverificaDigi-Track

cuandofuncionandoestasi ,usuario dispositivoelenciendese .

1.4 Programacion de 2 IP y Puertos

Se parapuertosyIP2programarpueden IPlaconconectarsepuedanocuandoque,

ElautomaticamaneradesecundariaIPlaconconectarsepueda .principal, IPdenumero

puede GPRSoSMSporposteriormentecambiarse

1.5 ID único

junto paradispositivodelinformacionlaa
Esto

sencillamaneradevehiculoelidentificar .
realizarsepuedemodificacion,algunanecesitardecasoenque,yacomoresulta

sin IDdenumeroaladicionalinformacionnecesitar
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1.6 Incluye 1Mb de Memoria Flash

Posee 1 Mb de flash paramemoria Deinformacionlaalmacenar . elcuandomaneraesta ,
dispositivo

datos.losveces100.000demassobreescribirpermite
ycontinuaesmemoriaEstainformacion.perdersinenviarsepuedaquehastaalmacenado

mantieneloposicion,suydatoslostransmitirparaalseñencuentrano

1.7 Advanzado RISC Microcontroller
Posee CPUun RISC con, capacidad multi-tasking La. delvelocidad CPU alcanza los

16MIPS (1 million de Ensegundoporinstrucciones ). el EEPROM se configuracionlaalmacena

y el ID para mejor proteccion.

1.8 Registro de Inicio de Sesión

yenciendesecuandoautomaticachequeounrealizaDigi-Track ,El estadoelreporta

tanto interno monitoreodecentrallaaexternocomo .

1.9 Programacion remotade los parametros de la Unidad

se masGPRScanaldelmedio ,Por modificarpueden de 25 parametros. (Ponerse en

contacto informacionmasparanosotroscon .)

1.10 Un Puerto RS-232
Este dispositivosmaras,cácomodispositivosdistintosconncomunicaciólapermitepuerto

de etc.sensores,motor ,deprotectoresn,visualizació
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1.11 Botón de Panico

En

.celularfonoételemergenciadesms unun aaíenvAdemasweb.software
alexactaposicionladeadoacompañemergenciadeavisounicatautomámaneradeaíenv

presionado,seralque,nicopádenbotóunposeedispositivoelemergencia,decaso

1.12 5 Puertos de entrada salidade5y definido por el usuario

Estos
movil.alcentralladealseñoavisounenviarobajo,oaltoessensorundeestadoel

siejemploporcomoespeciales,eventosinformarparaconfigurarpuedensepuertos

1.13 Apaga la Unidad en forma inmediata o demorada despues de

apagar el motor.

El

datos.transmitiendonormalforma
demotor,elapagadohabersedeluegotrabajandocontinuarpuededispositivoelmanera,
estaDemotor).de(apagadoACCalseñunademedioporapagadoelpermitedispositivo
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1.14 Apagado seleccionable
secableadoelinstaladoestecomode ,Dependiendo paraapagadoelconfigurarpuede :

1. Si ybaterialaaconectadaestaalimentacionla , alconectadoestaACCdelcableel
conector elbladepositivo ateria, elapagasesiinclusoapagar ,avasenodispositivo

Lamotor . Esteenviasenoapagadodealñse .
permanentemente.informacionenviandoestardebenque

vehiculosparasirveapagadodetipo

2. Si ybaterialaaconectadaestaalimentacionla , delcableel ACC
laseñlaconenciendesedispositivoelbaterialadeco positivonector

alconectadoestano
, ACC y

motorelapagac seuando
apagase

.

3. Tanto contactodellavelaaconectadosestanACCdelcableelcomoalimentacionla
sigueseapaga,secuandoycontactoenestallavelacuandoenciendesedispositivoel

transmitiendo Li-iondebateriaunadealimentandoseinformacion,

1.15 Bateria de Litio interna (Opcional)

adicional.programabletiempounporfuncionandosigadispositivoel
motorelapaguesecuandoqueparaLi-ionderecargablebateriaunainstalarpuedeSe ,

1.16 Detección digital de golpe o sacudida

Una movimientodedeteccionlahabilitarpuedeseLi-ion,debaterialainstaladavez

Losmotorelapagase .cuando equipoeltiempocuantocadaconfigurarpuedenusuarios

Lachoquealgundecasoeninformacionenviandoseguirava . detecciondesensibilidad
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2 Especificaciones

2.1 Especif. Generales

Rango tensionde DC 10V ~ 35V

Poder de consumo pico de 2.1A en standby <250 mA

Dimension 85 mm/Largo x 70 mm/Ancho x 25 mm/Altura

trabajodeTemperatura -10º C55º~C

Interface datosde RS-232 x 1 (DB-9)

Data Buffer 32K bytes

Configuracion datosde 4K EEPROM

Memoria Flash 1Mb de flashmemoria

Input El entreserdebealtonivel 3V ~ bateria

Output N/O o N/C max 25V

2.2 Especif. de GPRS
General features

Quad-Band: 850/900/1800/1900 MHz

GPRS multi-slot Class 10

GPRS mobile station Class B

Compliant to GSM phase 2/2+

Power output Class 4 (2 W @ 850/900 MHz)

Class 1 (1 W @ 1800/1900MHz)

SIM application toolkit: Supports SAT class 3, GSM 11.14 Release 98
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2.3 Especif. de GPS

Frecuencia L1,1575.42MHz

Codigo C/A codeGeneral

20 canales

M nicacióuborej Sensibilidad rastreode -159 dBm

10 meters, 2D RMS
Posicion

5meters, 2D RMS, WAAS enabled

Velocidad 0.1m/s
P nrecisió

Tiempo 1us synchronized to GPS time

Norma Default WGS-84

0.1sec., average

Arranque calienteen 1.5 sec., average

Arranque normal 38sec., average

Tiempo
Adquisición

de

Arranque frioen 42sec., average

Altitud 18,000 meters (60,000 feet) maxRangos
DinamicasM mosixá Velocidad 515 meters/second (1000 knots) max

2.4 Contenido del paquete:
Unidad central (Hecha imagenlamuestracomoAluminio,de )

Antena cableconGPS

Antena cableconGPRS

Cable nalimentacióde

Manual cnicoté
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3 Accesorios

Antena GPS

Antena SMG

nAlimentaciódeCable
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